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Lámpara Tango  
Francisco Gómez Paz

Tres barras de aluminio móviles se 
unen por conexiones de elastómero a 
una base triangular de acero 
inoxidable. La armonía de un 
movimiento de danza se hace metal 
en la Tango D77 LED - Lámpara de 
pie. El giro en torno a la cintura en 
que se reúnen las aristas permite a la 
luminaria tomar distintas formas y 
jugar con la asimetría geométrica. La 
torsión del cuerpo de la lámpara fluye 
hasta el triángulo superior, que aloja 
la iluminación LED. Así, se crea un 
ángulo que orienta el haz de luz 
indirecta, cuya intensidad puede 
regularse. Las dimensiones de la base 
son de 47,5 x 54 cm y tiene una altura 
de 167 cm.



Banco Bois
Cristian Mohaded

Surge del re-uso de diversas maderas que 
se encuentran en talleres, madereras, y 
aserraderos, en pequeñas piezas. Mono 
pieza generada por la ‘fusión’ de varios 
tipos de maderas.



Lámpara de techo Parábola
Cristina Mohaded

Lámpara suspendida que queda 
levitando en el vacío por su 
sutileza en la curva que le da 
movimiento. Está realizada en 
alambre de acero curvado y 
acabado lacado champagne.



Maceteros

Diana Cabeza



Silla multifuncional Exocet
Stéphane Leathead







…interés por estudiar las transformaciones de las figuras y 
analizar cuáles son las propiedades que se mantienen en 

dichas transformaciones…
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 En un MOVIMIENTO la única TRANSFORMACIÓN que se observa es el CAMBIO 
DE POSICIÓN

 La figura NO SE DEFORMA: MOVIMIENTOS RÍGIDOS: CORRESPONDENCIA PUNTO 
A PUNTO

A cada punto de la figura inicial le 
corresponde uno y sólo uno de la segunda: 
imagen o transformado del primero.

Estas transformaciones son funciones 
puntuales.

f : a  a’ 
f : b  b’ 
f : c  c’

a

b

c

F b’

a’

c’

F’
a”

b”

c”

F” f : F  F’
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TIPO DE TRANSFORMACIONES

1. Traslación 

4. Simetría Axial

2. Rotación 

3. Simetría Central F

F’

F’F

F’

F

F’F
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1. TRASLACIÓN

origen extremo o 
punta

p p’v

p p’

q

r r’

s

q’

s’

Dado el par ordenado (p, p’) quedan 
determinados:

- Distancia
- Dirección
- Sentido

Todo segmento de recta orientado se llama 
“vector”.

Los vectores congruentes, 
paralelos y del mismo 
sentido se llaman 
equipolentes

pp’  qq’  rr’  ss’ 

Definición:
Se llama “traslación” de vector  v  a la 
transformación en el plano, que a cada  punto p 
le  hace  corresponder  como  imagen otro punto  
p’  del mismo plano tal que: 

pp’ =  v

T v : p  p’
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1. TRASLACIÓN
COMPOSICIÓN DE TRASLACIONES

v1

v2

va

a’

a”

b

b’

b”

v1

v2

v
La traslación se llama compuesta de T1 y T2

T1 o T2 = T

T1 : ab  a’b’ ;    T2 : a’b’  a”b”

T : ab  a”b” v = aa”

El vector  v  se denomina suma de los 
vectores v1 y v2

v1 + v2 = v

aa”   bb”

Si al segmento ab se le aplica la traslación 
T1 y  T2 , existe una traslación  T  que 
transforma  ab  en  a”b”.  El vector de la 
traslación es  v = aa”  
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http://slideplayer.es/slide/4040329/
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2. ROTACIÓN

ángulo de giro 
o amplitud

centro

a

a’
b

b’

o

α

α

El ángulo de giro es un ángulo orientado, por 
lo tanto:  aoa´  a´oa

Definición:
Se denomina  rotación,  de centro o, y de 
ángulo de giro  aoa´ a la transformación del 
plano en sí mismo, que a todo punto a le hace 
corresponder como imagen otro punto a’ del 
mismo plano, tal que:

oa = oa’   para   aoa’ 

R(o,aoa´) :  a   a’   
ao = a’o

c

c’

bo = b’o

co = c’o
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COMPOSICIÓN DE ROTACIONES DEL MISMO CENTRO

La rotación se llama compuesta o producto 
de R1 y R2 

R1 o R2 = R  (se lee R1 compuesta con R2 o R1 por R2)

R1 : ab  a’b’ ;    R2 : a’b’  a”b”

Si al segmento ab se le aplica la rotación 
R1 y  R2 , existe una rotación  R  que 
transforma  ab  en  a”b”.  El ángulo de la 

rotación es  α = aoa”  

R(o;α) : ab  a”b” α =  aoa”

El ángulo  α se  denomina  suma  de  los 
ángulos  α1 y  α2

α1 + α2 =  α

a”

a’

a

b”

b’

b

α1α2

o
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3. SIMETRÍA CENTRAL

Los puntos p y p’ se denominan simétricos con 
respecto al centro o

So : p   p’   

Se lee: simetría de centro o que transforma p en p’

p´

p

q´

q
r´

r
o

p, o y p’
q, o y q’
r, o y r’

están alineados

o  es el punto medio de los 
segmentos  pp’, qq’ y rr’

Definición:
Se llama Simetría  de  centro “o”  a la 
transformación del plano en sí mismo, que a 
cada punto p de éste hace corresponder otro 
punto p’ del mismo plano, tal que las 
semirrectas op y op’ son opuestas.
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COMPOSICIÓN DE SIMETRÍAS CENTRALES

q”

p”

p’

p

q

q’ o’

o

So  o So’ =  Tv ;    v = 2 oo’

El producto  de  2  simetrías  de 
centros  o  y  o’  es una traslación 
de vector  v ,  de longitud igual al 
duplo de la distancia de los centros 

r

r’

r’’
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4. SIMETRÍA AXIAL 

p’

p

q’

q

m

n

E

Definición:
Se llama Simetría  axial, de eje E, a la 
transformación del plano en sí mismo, que a 
cada punto p de éste hace corresponder otro 
punto p’ del mismo plano, tal que el eje E es la 
mediatriz  de los segmentos pp’,  qq’ y rr’

SE : p   p’   

Se lee: la simetría de eje E transforma p en p’

Sí  E  es la mediatriz de pp’, entonces:
pp’  E pm = mp’

r

r’
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COMPOSICIÓN DE SIMETRÍAS AXIALES  - CASO 1

E2E1

a”

b”

c”

a’

b’

c’

a

b

c

SE1 : F F ’ SE2 : F ’F ’’

SE1 o   SE2  :   F F ’’

El  producto  de  dos simetrías  de  ejes 
paralelos  es  una  TRASLACIÓN tal  que 
la longitud del vector es igual al duplo de 
la distancia entre los ejes.

Si  E1 // E2  SE1 o   SE2  =  Tv

v  = 2 a1a2 a1a2  =  dist. (E1, E2)

F F’ F’’
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COMPOSICIÓN DE SIMETRÍAS AXIALES  - CASO 2

a”

b”

c”

a’
b’

c’

a

b
c

o

E2

E1

SE1 : F F ’ SE2 : F ’F ’’

SE1 o   SE2  :   F F ’’

El  producto  de  dos simetrías cuyos ejes 
se cortan en un punto  “o”  es  una  
ROTACIÓN de centro “o” y cuyo ángulo de 
giro es el duplo del ángulo formado por los 
ejes.

SE1 o  SE2  = R(o,aoa”)

aoa” = 2 E1E2

F

F’

F’’
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COMPOSICIÓN DE SIMETRÍAS AXIALES  - CASO 3

a”

b”
c”

a’

b’

c’

a

b
c

o

E2

E1

SE1 : F F ’

SE2 : F ’F ’’

SE1 o   SE2  :   F F ’’

El  producto  de  dos  simetrías  de  ejes 
perpendiculares es una SIMETRÍA 
CENTRAL  cuyo centro es el punto de 
intersección de los ejes.

Si  E1 E2  SE1 o  SE2  = So

F F’

F’’
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HOMOTECIA 

o

Definición:

Sea “o” un punto fijo en el plano y “k” un 
número real distinto de cero  (k  0), se llama  
HOMOTECIA de  centro  “o”  y razón  “k”  a la 
función que a todo punto  “p”  del plano hace 
corresponder otro punto p’ tal que:

op’ = k . op

H(o,k):  p  p’     k  0

Ej: H(o, 1,6):  p  p’     k  0

p
p’
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mamushkas muñecas rusas



o

K=1

K=0,5

K=2

K=-2

HOMOTECIA 
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SEMEJANZA 

Definición:

Se  llama  semejanza  a  toda 
composición de un movimiento con una 
homotecia.simetría axial + homotecia

traslación + homotecia
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A TRABAJAR!


