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Sistema de referencias compuesto por tres planos perpendiculares entre sí, que dividen 
el espacio en ocho octantes y cuyas intersecciones dan origen a los tres ejes x, y, z. 
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2. ESPACIO CARTESIANO | SISTEMA DE COORDENADAS  

Todo punto puede ser representado a partir de 4 sistemas de coordenadas en el espacio.



1. SISTEMA DE COORDENADAS CARTESIANAS P (x; y ; z)

2. SISTEMA DE COORDENADAS POLARES P (ρ; α; β; γ)

3. SISTEMA DE COORDENADAS CILÍNDRICAS P (θ; α; z) 

4. SISTEMA DE COORDENADAS ESFÉRICAS P (ρ; α; β)

2. SISTEMAS DE COORDENADAS EN EL ESPACIO 



X

Y

(0,0)

Z
EJES X E Y

PLANO XY

2. SISTEMAS DE COORDENADAS EN EL ESPACIO | 

ANTECEDENTES



PLANO XY

PLANO XZ

PLANO YZ

PLANOS COORDENADOS

OCTANTES

I

II

III

V

VI

VII

VIII

(0,0,0)

X

Y

Z

-X

-Y

-Z

IV

2. SISTEMAS DE COORDENADAS EN EL ESPACIO



Todo punto en el espacio queda definido a partir de tres distancias 
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2.1. SISTEMA DE COORDENADAS RECTANGULARES
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…para el caso en que uno de los puntos coincida con el origen

2.1.1. DISTANCIA ENTRE DOS PUNTOS 



Ejemplo:
Calcular la distancia de I (3; 3;3) al origen del sistema
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…para el caso de dos puntos cualesquiera



A=P1 (2; 3; 1)
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…para el caso de dos puntos cualesquiera
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2.1.1. DISTANCIA ENTRE DOS PUNTOS

Ejemplo:
Calcular la distancia entre P1 (2; 3; 1) y P2 (-3; -3; 4)



2.1.2. PUNTO MEDIO
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2.1.2. PUNTO MEDIO 

Ejemplo:
Calcular las coordenadas del punto medio entre P1 (2; 3; 1) y P2 (-3; -3; 4)
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2.2. SISTEMA DE COORDENADAS POLARES 

Todo punto en el espacio queda definido a partir de 
una distancia y tres ángulos 

P (ρ; α; β; γ)
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2.2. SISTEMA DE COORDENADAS POLARES 
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2.3. SISTEMAS DE COORDENADAS CILÍNDRICAS 

Todo punto en el espacio queda definido a partir de 
dos distancias y un ángulo 

P (θ; α; z)
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2.3. SISTEMA DE COORDENADAS CILÍNDRICAS 
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2.4. SISTEMA DE COORDENADAS ESFÉRICAS

Todo punto en el espacio queda definido a partir de 
una distancias y dos ángulos 
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2.4. SISTEMA DE COORDENADAS ESFÉRICAS 







a trabajar sobre la guía!


