FISICA ARQUITECTURA Y DISENO INDUSTRIAL — RESUMEN DE FORMULAS
NOTA: Por lo general el valor de aceleracion de la gravedad se considera g = 10m/s2

-

CUANTIFICACION

Cuadrado Cubo (hexaedro)
A=L2 ~ A=6.L2
P=4L H v=L3
Paralelepipedo (prisma de base
Rectangulo . rectangular)
A=b.h [ nl_ A=2.(b.h +h.c+b.c)
b ¢ V =h.c.h
P =2.(b+h) b
Esfera
A=4.m.r?
Circunferencia N 4
y circulo V=_omnr
P=2mr
A= Cilindro
A =2.r (r+h)
h
V = m.r?.h
_m - — 3. 3. m3 — ; g . kg . ton
d=— m =masa [g, kg, ton] v = volumen [cm3; dm? m® d = densidad| —;—;—
v cm® dm® m
Pe=_ p= f, kof, N = vol Pe = ffico | 9L X9f
v = peso [gf, kgf, N] v = volumen e = peso especifico ,—5 etc
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m = masa [kg] a = aceleracion {
S

} F = fuerza [N]

m = masa [kg]

g = aceleracion

F=m.a om P=m.Jg _aaM

< Simasa =[g] y aceleracién :{—2} entonces Fuerza [dyn] de la gravedad | 9.8 = 105_2
S
O P = peso [N]
= T=F.dcosa |F=fuerza[N] d=distancia[m] T = trabajo [J] E = 1 my2 | M= masa [kg] v =velocidad [m/s]
<ZE Si fuerza = [dyn] y distancia = [cm] entonces Trabajo [erg] €T o Ec = Energia cinética [J]
= Ep=m.g.h | m=masakg] g=aceldelagravedad h = altura[m] Em=Ec+Ep | Em = Energia mecanica [J]
Ep = Energia potencial [J]
p= T T = trabajo [J] t = tiempo [s] P = potencia [w] P=Fv F =fuerza [N]; v = velocidad [m/s]
Tt P = potencia [w]
- | . | Kcal cal

_ = cal fico | S = _ c = calor latente | == | m = masa
. CZ) Q=ce.m. At |ce = calor especifico {gﬁc} 6 {Kg.OC} m = masa [g] Q=c.m | { ; } [d]
o At = variacién de temp [°C]  Q = cantidad de calor [cal] Q = cantidad de calor [cal]
O <
:EI |<Ti o = lonaitud inicial % = coefici de dil . 1 NOTA: PARA DILATACIONES SUPERFICIALES Y
S S k=l (L +2.at) | o= longitud inicial [m] 2 = coeficiente de dilatacion | S~ | | o UMETRICAS SE UTILIZA RESPECTIVAMENTE

a v T 21 Y 3. Ejemplo: S = So (1+ 2 AAt)
At = de t °C] =1 tud final
variacion de temp [°C] 1= longitud final {m] St = Superficie final [m?]; So = Superficie inicial [m?]
o = F =fuerza[N] S = superficie [m?] P = presion [Pa] :{%} Otras:ﬁn—gj}; [atmosfera]; [mmHg] vy [bar] = {Corl:?z}
S

< ZE) o of Pe= Peso especifico
E = Pe = peso especifico po— h = altura [cm] E=Pe.Vs | Vs = volumen sumergido
< <C P=Pe.h ¢ E = Empuje (Arquimedes)
= P = presién hidrostatica { g 2}
o 0 cm
e 8 P1.V1=P2.V2 | Ley de Boyle-Mariotte P = Presion V = Volumen ]
o &) ®=A.v=V/t | A=Area[m? cm?]v = velocidad
LT F F Prensa hidraulica F1y F2= Fuerzas [N; Kgf] Arvi =Ao.v2 | [M/s; cm/s] ® =caudal [m®/s; I/s]

M
S,

.
S,

S1y Sz =Superficies [m?; cm?, etc]

V =volumen t=tie

mpo




d_ Ax . . . . :
MRU V= n = A d = Ax distancia [m, cm, km] At = tiempo [s, h, min] v = velocidad [gk%}
Av = variacion de velocidad [m/s] vi-vi =2ad
MRUV a= ﬂ a = aceleracion |:mzi| Vi, Vo = Velocidades final e inicial
At S [m/s; km/h, etc]
: L . Im
Vo = velocidad inicial [m/s] a = aceleracién {—} _
d=vot+ Lat? _ . s viEvora At
2 t = tiempo [s; min, hora, etc]
<
O CAIDA LIBRE Vi = g.t vi = velocidad final [m/s] g = aceleracion de la gravedad 1
— d= =. g- t2
~<§( 2
Vi =Vo + g.t Vi=Vo—Q.t . , . _V
L = _0
L TIRO TIRO VERTICAL tm (tiempo de alt maxima) ;
O VERTICAL 1, HACIA ARRIBA 1, V2
HACIA ABAJO | d=vo.t+ 50t d=vo.t -5t hm (altura méaxima) = 2—°g
¢ =4 o =1 i
® = o = angulo [°, rad] t=tiempo [s, min] _on Vi = oR
® = velocidad angular [°/s] 6 [rad/s] T o = velocidad angular [rad/s]
MCU OTRA UNIDAD: R.P.M. (Revoluciones por minuto) T = periodo [s] R = radio [m]
® = vel. angular [rad/s]
E= 1 F = frecuencia [hz] m = masa [kg] ®= velocidad angular
T Fc= mo?R R = radio de giro [m]
T = periodo [s] Fc = Fuerza centripeta [N]
c = velocidad de la luz = 3x108 [m/s] n= Sen 0,
o T T = periodo [s] seno, n = indice de refraccion
> <DE - ). = longitud de onda [m]
g ) . O=1.Q | = intensidad luminosa [cd] Ly = 15 | = intensidad luminosa [cd]
— Q FOTOMETRIA Q = angulo _sélido-[estereorradién] A A=area[m? Lv = Luminancia [nit]
n @ = flujo luminoso [Im]
< 5 Ev = ) ® = flujo luminoso [Im] A = &rea [m?] My = ) ® = flujo luminoso [Im] A = area [m?]
% L VT A Ev = lluminancia [Ix=Im/m?] N Mv = Emitancia [Ix=Im/m?]
—
O w LEY DE OHM V=LR V = voltaje, tension o diferencia de potencial [V] | = Intensidad de corriente [A]

R = Resistencia eléctrica [Q]




SUMA DE VECTORES
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L MOMENTO DE UNA
FUERZA
(Momento sobre el punto “O”)
Mo =F .d. sen a
Si la fuerza produce una rotacion en sentido horario: el momento es NEGATIVO
Si la fuerza produce una rotacion en sentido antihorario: el momento es POSITIVO
CONDICIONES DE 1)2F=0
EQUILIBRIO 2)IM=0
POLEAS Y
APAREJOS Aparejo factorial: P = % Aparejo potencial: P = % P = Fuerza [N; Kgf] Q = Resistencia [N; Kdf]




Formulas adicionales FISICA ARQUITECTURA Y DISENO INDUSTRIAL

APAREJO FACTORIAL:
P=Q/(2xn)
P= potencia Q= Resistencia

n= nimero de poleas méviles

APAREJO POTENCIAL:
P=Q/2"
P= potencia Q= Resistencia

n= nimero de poleas mdviles

Momento = Fuerza x distancia \ \

Ondas :
Velocidad de onda (m/s)= Longitud de onda/ T(seg)

T(seg)= 1/f(frecuencia en HERZ) T (Periodo)



ONDAS

1

F(Hertz) = T(seg)

1
T(seg) = F(Hertz)

A(m)
T(seg)

V(m/s)=

A(m) = long.de onda

PRENSA
HIDRAULICA
P1/areal=P2/area2



